Valosensori s

Nxt2-robotti ja Ev3-ohjelmointiymparisto

LEGO on tehnyt kolmenlaisia valosensoreita
1. NXT:n valosensori (kuvassa)
2. NXT2:n varisensori

3. EV3:n varisensori Reflected valo: heijastunut

Sytyttda punaisen ledin (alempi), jonka valo heijastuu pinnasta

. . ) Ambient light: ympardiva
NXT:n valosensorin saa toimimaan Ev3:n graafisessa

ymparistossa ainakin kahdella eri tavalla

Kayta sensorien raakaulostuloa, mutta ulostulo on noin valilla 0 - 1023.
Talla tavoin tehtynd odotus-, silmukka- ja Switch-blokit eivit toimi.
Valoa on vaikea sytyttia ja blokki nayttia pimedn (ei valon) mddrda.
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Kayta aanianturia, mutta ulostulo on n. 17 (musta) - 70 (kirkas).
dB-moodi: heijastunut valo
dBa-moodi: taustavalo

Siita kannattanee tehda MyBlock

Huom! Aénianturi taytyy ladata Mindstorms.com-sivuilta.
Kts. ultraddni-ohjeesta lisatietoja, jos tarvitset

www.luntti.net/FLL



