Fv3 Valoisuusanturi

Viivanseurantaa Musta viiva: 5

Lattia: 25
Verrannollinen viivanseuraaja virheen integraalilla Keskiarvo: 14
Eli lasketaan virhetermia Integraali = Integraali + poikkeama

Aiemmin kaannos oli Kaannds = Kaannoskerroin x poikkeama
nyt siihen lisataan integraalitermi eli summatermi

Kaannos = Kaannoskerroin x poikkeama
+ Integraalikerroin x integraali

Haittapuolena on, etta integraali usein korjaa yli, kuten Sinun
pitaisi huomata, jos koodaat sen. Lisaksi Integraali ei unohda
mitaan. Sen saa unohtamaan lisaamalla siihen pienen vakio eteen,

esimerkiksi: Kdannds = Kaanndskerroin x poikkeama

+ (2/3) x Integraalikerroin x integraali
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